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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

2/D. 01.

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM ZAG ESZCZANIEM
PODLOZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghnhicznej (SST)aswymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonaniem koryta i profilowaniem i zsgczaniem
podiaza gruntowego pod boiska

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stardmkument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét jak w pt.1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem :

- koryta iwywiezieniem nadmiaru ziemi

- profilowanie i zagszczanie podia pod nawierzchnie boisk

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe aszgodne z obowiizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST ,Wymagania ogoélne” pkd 1

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w OST ,\Wymagania ogdélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podko powinien wykazasie
mozliwos$cia korzystania z nagbujacego spretu:
- roéwniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem;zynier maze dopycic
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prostopadle do kierunku pracy maszyny,
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— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanwaskich koryt),
- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygin.

Stosowany spet nie mae spowodowa niekorzystnego wplywu na wdeiwosci gruntu
podiaza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 4
4.2. Wywo0z ziemi na odlegido ustalona prez Wykonawc

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymigagdlne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygbi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia
podiaza bezpérednio przed rozpoeziem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podim, jest
mozliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zsgczonym podtzu nie mae odbywa
sie ruch budowlany, niezwkany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny hy
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przezzyimiera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno
umazliwiaé nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robo6t w aghstch nie wikszych ni co
10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn,
na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robdiatym zakresie. Sposob wykonania musi by
zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powniby wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wWibwany w nasyp lub odwieziony na odkfad w
miejsce wskazane przezzimiera.

Profilowanie i zagszczenie podiaa naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt
5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podke powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcae

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyclkdrych podidga. Zaleca si, aby rzdne
terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5wwyvsze nk projektowane rane podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstja zanizenia poziomu w podia
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinierpukhni podiaze na gtbokasé
zaakceptowanprzez Irzyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkrujace dla
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gornej strefy korpusu, w ifgi koniecznej do uzyskania wymaganychkdzych wysokéciowych i
zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podta naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany
w robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptovwangz Irzyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie
podtaza naley kontynuowaé do osagnigcia wskénika zagszczenia przyfego zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podicze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrel zag;szczenia nals oprz€ na metodzie obgzen ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia poghowediug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek
wtérnego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie ip@am przekracza?,?2.

Wilgotnas¢ gruntu podi@a podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotnéci optymalnej
Z tolerancj od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno Wy utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwkzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to
powinien on zabezpieczypoditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad progzenie
folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezyiniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy nioa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw dotycgcych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéopodaje tablica 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego

podiaza
Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiarow

1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

2 | Rownda¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Rbwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1l km

4 | Spadki poprzecznk 10 razy na 1 km

5 | Rzd KéCi coz25m vv_osi jezdni i na jej kradziach dla

&0ne wysokecliowe autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla

pozostatych drog
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6 Uksztattowanie osi w planieco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla
) autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drég

7 Zagszczenie, wilgotng w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz|nie
gruntu podtea rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokeé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o
wiecej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.ROWNG¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwnaci podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrows tata zgodnie
z normy BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndci poprzeczne naky mierzyt 4-metrowy fata.
Nieréwndaci nie mog, przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigowinny by zgodne z dokumentaci
projektowy z tolerancj + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ra&znice pomgdzy rzzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i
rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekrac¢zgl cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cgedj niz = 3 cm
dla autostrad i drog ekspresowych lulze®j niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod#okr&lony wg BN-77/8931-12 [5]
nie powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jali jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporOwnanie wartei modutow
odksztalcenia, to warté stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrélonych
zgodnie z normp BN-64/8931-02 [3] nie powinna byvigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotrsé
gruntu podtaa powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posipowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego
podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujwieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie dekgkasci co najmniej 10
cm, wyréwnanie i powtdrne zaggczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchniegkonane;
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagoine” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymamyagblne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projegto®ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #toleji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrsgi podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 hkoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i ropplaamiem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntdrodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasy
— profilowanie dna koryta lub podia,
— zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooollksztatcenia nawierzchni
podatnych i podia przez oberzenie plyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééennawierzchni planografem i

tata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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OST D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogo6lnej specyfikacji teclniej (OST) & wymagania ogoélne
dotyczice wykonania i odbioru robo6t zwaanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi uthaént przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét jak w pt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych hadcznie wg PN-S-06102 [21] i obejrauj
OST:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staltinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibr@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje ggodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudopomocnicz i podbudow zasadnicz wg
Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegapcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST ,Wymagaogolne” pkt 1.4 oraz w OST dotycz/ch
poszczegdllnych rodzajow podbuddéw z kruszyw stabilemych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalwtinego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibr@go mechanicznie,

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, puday OST
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krwszstabilizowanych mechanicznie
podano w OST dotyazych poszczegdlnych rodzajow podbuddw:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalwtinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibim@go mechanicznie,
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2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oklena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazéé micdzy
krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.

Frakcje
0 _praskowa iwirowa 0
90 4 10
80 / / / 2
/ 4
S ] / 30

g =
N~ ! / &
¥ % ;M = o S
Q
[»]

S 4 i SN 4 - 0
S 30 // n 3
& &

2 | — // ? 3 80

B3l B i, 90

M‘-Pé
0 fo0
0075 0.5 025 o5 1 2 L 63 8 1281520 315 63

8ok peika sita, mm

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezovaych na podbudowy wykonywane metod
stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérra warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbud@pomocnicz (dolm warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegéa od dolnej krzywej
granicznej uziarnienia do goérnej krzywej graniczngiarnienia na gsiednich sitach. Wymiar
najwiekszego ziarna kruszywa nie mgoprzekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
o Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczegolnienie naturalne tamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug

zasad; pomoc- zasad+ pomoc-| zasad+ pomoc-
nicza| nicza | nicza| nicza | nicza| nicza
1 | Zawart@¢ ziarn mniejszych od2 | od2 | od2 | od2 | od2 | od?2 PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10| do 12 | do 10| do 12 | do 10| do 12 -15 [3]

2 Zawarté;’ nadmgmg, % 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
(m/m), nie wgcej niz -15 [3]
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3 | Zawartd¢ ziarn PN-B-06714
nieforemnych 35 45 35 40 ) ) -16 [4]
%(m/m), nie wecej niz

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze PN-B-04481 [1]

organicznych, %(m/m), nie| 1 1 1 1 1 1
wigcej niz
5 | Wskanik  piaskowy P9 4 30| oq 30 | od 30| od 30 BN-64/8931

piecio-krotnym zagszczeniu - - )
metod, | lub Il wg PN-B- do 70| do 70 | do 70| do 70 01 [26]

04481, %

6 |Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralng¢ catkowita pg 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
petnej liczbie obrotéw, nie -42 [12]
wiecej niz 30 40 30 35 30 35

b) scieralné¢ czsciowa po
1/5 petnej liczby obrotow,

nie wiecej niz

7 NfisqklleOSC, %(m/m), nie 25 4 3 5 6 8 PN-B-06714
wigcej niz -18 [6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zanmia| 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej nz

9 Rozpad krzemianowysela- PN3$F1%§14
zawy hcznie, % (m/m), ni¢ - - - - 1 3 PN-B-06714
wigcej niz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwiazkéw  siarki n.

w przeliczeniu na S§| 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
cEE -28 [9]
%(m/m), nie wgcej niz

11 | Wskanik nosnosci Wi
mieszanki kruszywa, %, nje
mniejszy nk: 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102

i > 21
zil)oéarzy zagszczeniu 4 = 120 ) 120 ) 120 ) [21]
b) przy zagszczeniu 4 =
1,03

2.3.3.Materiat na warstwodsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4 Materiat na warstwodcinaaca

Na warstw odcinajca stosuje si:
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
— geowldknirg 0 masie powierzchniowej powsj 200 g/m wg aprobaty techniczne;.

2.3.5.Materiaty do ulepszania wdeiwosci kruszyw
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Do ulepszania wkgiwosci kruszyw stosuje si
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza gi stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanianayzdnych efektow
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przeyniera.
Rodzaj i ilé¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowd wodck wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu

Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy =z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki
powinny zapewrd wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgognboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach
trudno dosgpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 4

4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymienmagmi, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatdbw powinien odb§wae zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,Wymigagdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podtaze pod podbudowpowinno spetni@wymagania okrdone w OST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zagzczeniem podi@” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna bByutozona na podtu zapewnigicym nieprzenikanie drobnych
czastek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikaniezgasprawdzé wzorem:
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D15

dgs < 5 ()
w ktérym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod#lziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsiczapcej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&gio&iarn gruntu podi@, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, naley na poditau utozy¢ warstwe odcinajca lub
odpowiednio dobran geowtdknirg. Ochronne wiéciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu
drobnych czstek gruntu, wyznaczagst warunku:

dso

Op < 1,2 (2)

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho@z¥oziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Og- umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiade@ wymiarom frakcji gruntu zatrzynuga
sig na geowtokninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez
producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowan@odbudowy powinny by wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi,
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno udtivaia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do

wytyczenia robét w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o scisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalne] naley
wytwarza& w mieszarkach gwarantaiych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na
konieczné¢ zapewnienia jednorodsa nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegllnych frakcji na drodze. Mieszanka po wgpkowaniu powinna ky od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki spcadpnie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grétiptakiej, aby
jej ostateczna gruké po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Grubig pojedynczo
uktadanej warstwy nie nie przekracza20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by
roztozona w sposib zapewnialy oshgniecie wymaganych spadkéw iednych wysokéciowych.
Jezeli podbudowa sktadacsiz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkowedngzech wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nast¢pnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadawvilgotnoici
optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448] (metoda Il). Materiat
nadmiernie nawilgocony, powinien zo&tasuszony przez mieszanie i napowietrzaniezelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20% jej wastn, mieszanka powinna by
zwilzona okrélona iloscia wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdylgetnosé
mieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wadbtd, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniemp@wviadd
przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
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5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej nai3 dn
przed rozpoogiem robét, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spe¢z budowlany do mieszania, rozkladania i gagpzania kruszywa  jest
wiasciwy,
- okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanie Aaym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubgci warstwy po zagszczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ sprzitu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego
wskaznika zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinierzyd takich materiatbw oraz sptm do
mieszania, rozktadania i zgggczania, jakie dgla stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasl 400 do 800 fn
Odcinek prébny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipic do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka
prébnego przez kyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagoiem nasfpnej warstwy, powinna kiyutrzymywana
w dobrym stanie. Zeli Wykonawca kdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow
do ruchu budowlanego, to jest ob@many naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane
przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niesgivego utrzymania podbudowy obgza
Wykonawe robét.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien wykdnabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstamyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji
materiatbw. Badania te powinny obejmawaszystkie wiciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej
OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badaprzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Minimalna Mak_symalng
Lp. Wyszczegblnienie bada liczba bada pg\évtljirgghnla
na dziennej prz i Wy
dzialce pag :ca na
roboczej paday
jedno
badanie (rf)
1 | Uziarnienie mieszanki
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Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébeka 10000

tdla kazdej partii kruszywa i
przy kadej zmianie
kruszywa

4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pl
2.3.2

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki
nalezy pobierg w sposéb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bieaco przekazywane ftynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il)pletancy +10% -20%.
Wilgotnosé nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zagzszczenie podbudowy

Zagszczenie kazdej warstwy powinno odbywa s az do osagnigcia wymaganego
wskaznika zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdzé wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietiwe ze wzgtdu na gruboziarniste kruszywo, kontrol
zag:szczenia naly oprzeé na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej
niz raz na 5000 M lub wedtug zaledelnzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowane] mechanicznie zgalen& za prawidiowe, gdy
stosunek wtérnego modult, do pierwotnego modutu odksztalcertia jest nie wekszy od 2,2 dla
kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E»
E1: < 22

6.3.5.Wilasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmo$vacery wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt
2.3.2.

Prébki do bada peinych powinny b§ pobierane przez Wykonawonv sposob losowy w
obecndci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano
w tablicy 3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszgtabilizowanego
mechanicznie

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 | Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1l km
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w sposob cigly planografem albo co 20

2| Rowna¢ podiuna tata na kadym pasie ruchu
3 | Robwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1l km

5 | Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

7 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, leg
nie rzadziej ni raz na 400
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmiaz na 2000
2

m
8 | Nadnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwéch przekrojach nazke
- ugigcie spezyste 1000 m

co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atehnia osi w planie natg wykona w
punktach gtownych tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroka¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o vegcej niz +10 cm, -
5cm.

Na jezdniach bez krawmikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3.ROWNG¢ podbudowy

Nieréwndci podiwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z
BN-68/8931-04 [28].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaalvimny by zgodne z dokumentag]
projektows, z tolerangj = 0,5 %.

6.4.5.Rz¢edne wysokéciowe podbudowy

Ra&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzalto

Os podbudowy w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ogee)
niz+5cm.

6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podé

Gruba¢ podbudowy nie mae sk rdzni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
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- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBsi zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno &ygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywal Wskaznik o Minimalny modut odksztatt
o zagszczenia Maksymalne ugicie cenia mierzony piyto
wskazniku I nie sprezyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
Whes Ni€ | mniejszy n
mniejszym
niz, % 40 kN 50 kN ~od od drugiego
pierwszego| obciazenia &
obcigzenia
Es
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazwjeksze odchylenia od okilenych w
punkcie 6.4 powinny kynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakasci co najmniej 10
cm, wyréwnane i powtérnie zaggczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnieml@nane]
warstwy jest niedopuszczalne.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésiqorojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy
podbudowe przez spulchnienie warstwy na pefgrubagé do potowy szerokiei pasa ruchu, doienie
materiatu i powtorne zagzczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vertgim grubéci, Wykonawca wykona
naprawe podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiedaigigbokas¢, zgodnie z decyzjInzyniera, uzupetnione nowym materialem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyrbwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagku tych robot nagpi ponowny
pomiar i ocena grudoi warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkiz
roboty niezlgdne do zapewnienia wymaganegnagci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodldowy tylko wtedy, gdy zarenie
nosnasci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagblne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymaaagblne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Zakres czynni objetych cenm jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staltinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibr@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probeiayr

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d&zanie zawartoi
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d&2zanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztattu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.d8zanie wilgotngci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie nagkliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. dBzanie mrozoodporsci
metod, bezpadredni

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. d0zanie  zawarkgi

zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. dzanie zawartci siarki

metod, bromowy

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w bebnie
Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane odowe.
Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nateal do nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamao@awierzchni drogowych
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16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nateal do nawierzchni
drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beticrapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmszstabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ie@shnia z tlucznia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni
drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniesmska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie uhiod odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie pityh

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i
tata

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiareéigpodatnych ugiciomierzem
belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

1. 31. Katalog typowych konstrukcji nawieracipodatnych i potsztywnych, IBDIM - Warszawa
1997.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
2/D. 02.

WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJ ACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclanej (SST) & wymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonaniem warstw aggapcych pod nawierzchnie

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokumernetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jak w pt.1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z
wykonaniem warstw odcinggych stanowgcych czs¢ podbudowy pomocniczej pod nawierzchnie-
wykonanie i zagszczenie mechaniczne warstwy axksapcej w korycie pod boiska

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania agdlpkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogo6lne wymagania dotygee rob6t podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygsze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podav
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvsgtapcych s
- piasek

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw aggapcych i odcinajcych powinny spetnianastpujace
warunki:
a) szczelngci, okreslony zalenoscia:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmstvay odcinaicej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podiaa.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warsti&czapcych warunek szczeloi
musi by spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana natmae odcinaicej.
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b) zagsszczalnéci, okreslony zaleznoscia;

d
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o

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwaodapcych i odcinagcych powinien spetnia

wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaczishcych i odcinagcych powinny
spetnid wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien spetntawymagania normy
PN-B-11112 [4].

2.4. Wymagania dla geowtékniny

Geowtokniny przewidziane dozycia jako warstwy odcinage i odgczapce powinny
posiadé aprobat techniczm wydary przez uprawniopjednostk.

2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1.Skladowanie kruszywa

Jereli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaorsace] lub odcinajcej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpw zachodzi potrzeba jego okresowego
skladowania, to Wykonawca rob6t powinien zabezpi@dzruszywo przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Paedtar miejscu sktadowania powinnodséwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycge spratu

Ogolne wymagania dotyaee sprztu podano w OST Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgiej lub odgczapcej powinien
wykaza sig mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- - rowniarek,
- - walcow statycznych,
- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogélne™4pkt
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiemaégmi, nadmiernym wysuszeniem i
zawilgoceniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST ,Wyenéa ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtaa

Podtaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w SST ,Roboty ziemne” oraz
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposob umlwiajacy
wykonanie ich zgodnie z dokumentacprojektows, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi,
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno udiivaia¢ naciagnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej gritioprzy wyciu réwniarki,

z zachowaniem wymaganych spadkow ¢drzych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy
luznego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu ogignhicto grubaé projektowan.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykioie warstwy odgzapcej lub
odcinapcej o grubéci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalevykona dwuwarstwowo.
Rozpoczcie ukladania kadej nastipnej warstwy moe nasipi¢ po odbiorze przez #yniera warstwy
poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed zagszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich weavosciach.

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley
przystpi¢ do jej zagszczania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym mpaleozpoczyna od krawedzi i stopniowo
przesuwa pasami podinymi czsciowo nakladajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku mgleozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami
podtuznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.

Nieréwndci lub zagébienia powstate w czasie zggczania powinny ywyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanke Usungcie materiatu, a do otrzymania
réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcéw warstwa odcimap i odgczapca powinna bg§
zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanigmi.

Zagszczanie nale kontynuow& do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od
1,0 wedlug normalnej préby Proctora, przeprowadgzowediug PN-B-04481 [1]. Wskaik
zag:szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamy warstwe odsiczapca lub
odcinapca, uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora,
kontrok zag:szczenia nalgy oprzé& na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/892 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego
modutu odksztatcenia nie powinien przekrac2#.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotngci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotnig kruszywa jest wgsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotna¢ kruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona
iloscia wody i rGwnomiernie wymiesza
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5.4. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odsczapca i odcinggca po wykonaniu, a przed ukniem nasipnej warstwy
powinny by utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaicejjlub odgczapcej z
geowtoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdow koniecznych dla wykonania
wyzej lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohagia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt
6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien wykdnabadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania robot i przedstawiniki tych bada Inzynierowi. Badania te
powinny obejmowéa wszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy malgtej i odgczapcej powinny
posiadé aprobat techniczm, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw dotycgcych cech geometrycznych i
zag;szczenia warstwy odszapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajgcej

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiaréw i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | RGwnda¢ poprzeczna 10 razy na 1l km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1l km
: co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla
5 | Rzdne wysokeciowe autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog
6 | Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kraziach dla
planie” autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drég
7 | Grubg¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegmiaz na 2000 fm
8 | Zagszczenie, wilgotn&® |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz hie
kruszywa rzadziej nk raz na 600 M
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*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatahnia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.RO6wnai¢ warstwy

Nieréwnaci podtuzne warstwy odcinagej i odaczapcej naley mierzy¢
4 metrowy tata, zgodnie z norasnBN-68/8931-04 [7].

Nierébwndaci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy
4 metrowy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigagj i odaczapcej na prostych i tukach powinny by
zgodne z dokumentacprojektows z tolerancj + 0,5%.

6.3.5.Rz¢dne wysokéciowe

R&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm i -2 cm.

6.3.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cgedj niz = 3 cm
dla autostrad i drég ekspresowych lub @agj niz + 5 cm dla pozostatych drdg.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z tolerancj
+1cm, -2 cm.

Jeeli warstwa, ze wzgHow technologicznych, zostata wykonana w dwoch tmarsh,
nalezy mierzy taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vexfgm grubéci Wykonawca wykona
napraw warstwy przez spulchnienie warstwy nabgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym
materiatem o odpowiednich wdeiwosciach, wyréwnanie i ponowne zggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomghiu tych robdt naghi ponowny
pomiar i ocena grulsoi warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zagzszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcingjej i odaczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8]
nie powinien by mniejszy od 1.

Jereli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje ¢siporownanie wartei
modutow odksztatcenia, to wato stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédce
okreslonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], nie powinna bwicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naly bad& wediug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ kruszywa powinna yrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcingiej i odsaczapce;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ,Wymagagigne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaee podstawy pfatrgi podano w OST ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1Thwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe,
— - dostarczenie i roztenie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o grubo
i jakosci okreslonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji beicznej,
- - wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
- - zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- - przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz
- utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1fiwarstwy odsczajcej i/lub odcinaicej z geowtoknin obejmuje:
- - prace pomiarowe,
- - dostarczenie i roztenie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtoknin,
- - pomiary kontrolne wymagane w specyfikagjieicznej,
- - utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek tgrun
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndci
3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugao nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka
4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamaaadwierzchni drogowych
5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugao nawierzchni
drogowych. Piasek
6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooadksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaerenie pityt
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééenonawierzchni planografem i
tata

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty

1. 9. Wytyczne budowy nasypdéw komunikacgmyna stabym podim z zastosowaniem
geotekstyliow, IBDiM, Warszawa 1986
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

2/D. 03.
PODBUDOWA Z KRUSZYWA t AMANEGO

STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
1. WSTEP

1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania ogdlne
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie pod nawiaiedboisk

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanoWiichent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t jak w pt.1.1

1. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabiemego mechanicznie.

Ustalenia zawarteasv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiéle” pkt 1.3.
Zakres robot ;

- Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa dobjalasci po zagszczeniu 10 cm pod
wszystkie boiska

- Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa gégralmici po zagszczeniu 5 cm —pod
boiska koszykéwki i siatkowki

- Podbudowa z kruszywa tamanego - warstwa gogralmici po zagszczeniu 9 cm

- (5cm kruszywo 0-31,5 i 4cm miat kamienny 0-4inmpod boisko pitki nBnej

1. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméxcirde - jedna lub wicej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwvasna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST D-04.@4,Bodbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusz
Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycxe materiatdw

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélng"2ok

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdnsgiabilizowanych mechanicznie

powinno by kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemievsca skalnego lub kamieni
narzutowych i otoczakow albo ziasmwiru wigkszych od 8 mm.
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Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazehcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotycce sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudolwraigzzyw.
Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-08®#Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtea
Przygotowanie podia powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacija projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub

popiotami przy WP od 20 do 30% lub poSej 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla takiej
podbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycze rozktadania i zagzczania mieszanki podano w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wy& odcinki prébne, zgodnie z
zasadami ok&onymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaiaig ogélne” pkt 5.5.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowig&daymaganiom okrdonym w OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kuasz
Wymagania ogoélne” pkt 6.26

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérizadania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywnvigania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow kontrolnych w czasie rob6t podano w QBT
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne"68,.
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6.4. Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w OST D-04.04.00 ,Bddva z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovedano w OST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-04.040dbudowa z kruszyw.

Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarova jest m (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-04.04P0@budowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycce podstawy ptatngci

Og0dlne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 apodbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robdt,

- sprawdzenie i ewentualmaprave podtcSa,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodniecepé,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozicSenie mieszanki,

- zagszczenie roziSonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robdét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogoélne”



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
2/D. 04.

BETONOWE OBRZEZA NAWIERZCHNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwkanych z ustawieniem betonowego obeze na zakaczeniu
nawierzchni boisk.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) stanakiuchent przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t jak w pt.1.1

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot z@anych:
a) Obrzeza betonowe z wykonaniem taw betonowych na podsgpoeentowo-piaskowej

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - belki betonowe rozgraniczg jednostronnie lub dwustronnieadi
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do kokagji.

1.4.2. Pozostate okienia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w OST ,Wymaganiadbte” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST
+~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty
2.2.2. Obrzea betonowe 8x30

2.2.3. Materiaty na fawg i do zaprawy

Zwir do wykonania fawy powinien odpowiaglavymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powindp@wiadé wymaganiom podanym w
OST D-08.01.01 ,Krawzniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST ,Wymagania ogoélne” pkt 3.



3.2. Sprat do ustawiania obrzery
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzpomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST ,Wymagania ogdélne” pkt 4
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po
osiagnigciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymai€ci projektowane;.

Obrze:a powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniedri siszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materiatdw podano w OST D81 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST ,Wymggagolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalezy wykonywat zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom fawy w planie z uwzglinieniem w
szerokéci dna wykopu ew. konstrukciji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podiaze pod ustawienie obrze mae stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka
(tawa) zezwiru lub piasku, o grubi@i warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Podsygk(tawe)
wykonuje s¢ przez zasypanie koryfavirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzex chodnikowe nalg ustawig@ na wykonanym podia w miejscu i ze
swiattem (odlegtécia gérnej powierzchni obrze od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Zewrgtrzna $ciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokéci 1 cm. Naley wypelnic je piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskogvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem #gleczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny
musz by¢ wypetnione catkowicie na pejrgtebokas¢.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w OST ,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca powinien wykénadadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych otyrzdodnikowych i przedstawiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzevysipujacych na powierzchniach i kradziach elementu,
zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diégoi gigbokasci uszkodzé naley wykona za



pomoa przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw malprzeprowadi z doktadnécia do 1 mm
przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego luBrng, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.
Sprawdzenie &6w prostych w narach elementéw wykonujeesprzez przytaenie ktownika do
badanego nata i zmierzenia odchylek z dokladioim do 1 mm.

Badania pozostatych materiatdbw powinny obejméowaszystkie wiaciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatow wyinigych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie robot naky sprawdza wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawg) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkin(Jaze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,yprz
dopuszczalnych odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére me wynosé + 2 cm na kade 100 m diugei obrzeza,
- niwelety gornej ptaszczyzny obrze , ktére mee wynost +1 cm na kade 100 m diugei
obrzea,
— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kt@eipno wykazywa catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petmicbokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST ,Wymagagbdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowe jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogblne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w OST ,Wymagagd@ne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotyaee podstawy ptatrgi podano w OST ,Wymagania ogdélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m betonowego okiezehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatléw,
— wykonanie koryta,
— rozcielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrza,



— wypetnienie spoin,

- obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050

2.  PN-B-06250

3. PN-B-06711

4. PN-B-10021

5. PN-B-11111

6. PN-B-11113

7. PN-B-19701

8. BN-80/6775-
03/01

9. BN-80/6775-
03/04

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw

Prefabrykaty budowlane 2z betonu. Metopomiaru cech
geometrycznych

Kruszywo mineralne. Kruszywa natuwalndo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywa natuwgalndo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegdku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdndg, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspd6lne wymaganbadania
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzdndg, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza.






